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パッド取付穴
パッド取付穴

パッド取付穴

シリンダ取付穴

ロボット、シリンダ取付穴
ロボット取付穴

t 2 

2穴タイプ（多関節ロボット用） 2穴タイプ（エアシリンダ用） 4穴タイプ

単位：mm

板厚：t 2.0
材質

ステンレス SUS304

用途 ロボット・シリンダ取付穴 タイプ P Q A B 重量（g） 品番 価格（円）

多関節ロボット用
P.C.D

. 31.5
4-φ5.5

45°
2穴

100 － 140 40  54 RPAA100-M5S 1,050

150 － 190 40  76 RPAA150-M5S 1,280

200 － 240 40  98 RPAA200-M5S 1,620

4穴
100 40 140 60 115 RPAB100-M5S 1,390

150 50 190 70 187 RPAB150-M5S 1,850

200 70 240 90 310 RPAB200-M5S 2,660

エアシリンダ用

4-φ4.5

48

14

2穴
100 － 133 23  41 RPBA100-M5S   920

150 － 183 23  58 RPBA150-M5S 1,160

200 － 233 23  74 RPBA200-M5S 1,390

4穴
100 40 140 60 115 RPBB100-M5S 1,390

150 50 190 70 188 RPBB150-M5S 1,850

200 70 240 90 310 RPBB200-M5S 2,660

※上記寸法にて取付可否をご確認の上、お選びください。

接続部品 P.273 　 オプション P.275

⎛
⎝
ガイド付シリンダ
チューブ内径φ12用

⎞
⎠

多関節ロボット・エアシリンダ用
フラットシリーズ 受付16時

当日出荷
D3

CADCAD

2D

真空パッド取付ネジサイズ M5に対応。
汎用性の高いフラット形状。
耐食性に優れたステンレスSUS304製。

多関節ロボット・
エアシリンダ用

スカラ
ロボット用

パラレルリンク
ロボット用

接続部品

オプション

技術資料

本カタログPDFは2022年9月時点の内容です。最新情報はWebサイトの商品詳細ページにてご確認ください。


